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Sistema en chip (SoC)

Comprime todos los componentes
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= s o c = necesarios del sistema en una sola
= =) pieza de silicio (Chip).
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SoC reconfigurable RSoC)

Es un sistema en chip al cual se le
suma logica programable.

Ventajas:

Programmable Q ‘
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REPROGRAMABLES Y ADQUISICION BAJOS
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cComo se reconfigura?
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Particiones y areas reconfigurables
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Objetos Hardware o modulos
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EN EL DISENO DE RSOC SE DEBEN CONTEMPLAR LAS
ADRS Y LOS DISTINTOS OBJETOS HARDWARE.
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Metodos multicriterio

v

Es un conjunto de tecnicas y procedimientos utilizados
para evaluar,comparar y seleccionar entre diferentes
alternativas teniendo en cuenta multiples criterios.

Ej: planificar un viaje.

« Ruta mas corta.
- Ruta mas rapida.

- Ruta descongestionada.

- Paisaje.
- Peajes

i Etco
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Sistema propuesto

Banco de pruebas de decisores multicriterios utilizados en reconfigumcio’n dindmica.

El sistema propuesto esta compuesto de tres partes bien diferenciadas:

« Hardware del sistema.
« Firmware del sistema.
« Interfaz grafica.

HARDWARE .
-~ INTERFAZ GRAFICA

FIRMWARE _
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PLACA DE DESARROLLO=RSOC + PERIFERICOS



Logica del sistema

El sistema contiene:

«4 ADRs y 6 tipos de OH

Restricciones

Representacion grafica
FPGA
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El metodo LSP

Salida
: “Puntaje”
LSP

Entradas

Crlter|os

INSTANCIABILIDAD w_el - w_CDG3
CDG3
BRAM 4 o

Y

w_CDG2 | CDG2

“Implementacion del método FF e .... _ﬁ.
multicriterio L[SP en sistemas W coct . Y
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Hardware
del sistema



Diagrama generalde la plataforma
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Areas dinamicamente reconfigurables

ADR 1TADR 2 ADR 3ADR 4

[ | "\

Cada ADR posee distintos recursos

Recursos | ADR_1 | ADR2 | ADR 3 | ADR A4
DSP 50 40 50 40

BRAM 300 200 500 200

FlipFlop 1000 2000 1000 1500

Plataforma hardware



Tipos de OH creados

Areas permitidas: ADR1 v ADR2.

Funcionamiento: este objeto cuando esta instanciado mantiene ambos LEDs apagados
durante 0.9 segundos vy los enciende (.1 segundo, este ciclo lo repite indefinidamente hasta
que es desalojado.

Simulacion:

Areas permitidas: ADR1 y ADR3.

Funcionamiento: este objeto mantiene ambos LEDs apagados durante 0.7 segundos y
realiza dos destellos de 0.1 segundo separados por un intervalo de 0.1 segundo, este ciclo
lo repite indefinidamente hasta que es desalojado.

Simulacion:
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Tipos de OH creados

Areas permitidas: ADR1 y ADRA.

Funcionamiento: este objeto mantiene ambos LEDs apagados durante 0.5 segundos y
realiza tres destellos de 0.1 segundo separados por un intervalo de 0.1 segundo, este ciclo
lo repite indefinidamente hasta que es desalojado.

Simulacion:

Areas permitidas: ADR2 y ADRS3. /_

Funcionamiento: este objeto simplemente mantiene encendidos ambos LEDS de manera
permanente mientras esté alojado.

Simulacion:
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Tipos de OH creados

= Areas permitidas: ADR2 y ADRA.

s Funcionamiento: este objeto cuando esta instanciado mantiene ambos LEDs apagados
durante 0.5 segundos y los enciende 0.5 segundos, este ciclo lo repite indefinidamente

hasta que es desalojado.

Ti po 5 s Simulacion:

= Areas permitidas: ADR3 y ADRA4.

» Funcionamiento: este objeto tiene 4 estados que se repiten divididos en intervalos de
0.5 segundos:
e Ambos LEDs apagados.
e El primero prendido v el segundo apagado.

e Ambos encendidos.

Ti po 6 n Simulacién:.

El primero apagado v el primero encendido.
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Firmware
del sistema
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Tareas del sistema

EL FIRMWARE DEL RSOC SE
IMPLEMENTO EN UN SISTEMA
OPERATIVO EN TIEMPO REAL (RTOS,).
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Comunicacion UART

Inicio

Trama de Datos

¥

Formato de trama recibida

Tipo

Prioridad

Tiempo




Crear objetos hardware

Los parametros de creacion de los OH pueden clasificarse segun la procedencia de
los datos que lo componen:

e Tipo
e Externos e Prioridad
 Tiempo de ejecucion
Parametros
e Velocidad
e Internos

e Instanciabilidad
e Recursos: DSP,FF,BRAM

\
e
0
P
J
/)
0
[
0
-
!
S
e
-
LL




\
e
0
P
J
/)
0
0
0
-
!
S
e
-
LL

Flujo de decisiones

L

Recepcion de Damos

~lr

Crear OH

~lr

i ADRs
Ocupadas?

3

Caicular LSP

l

5l

MO i

Alojar OH
an ADR libre

}

Alojar OH desalojado
&n olra ADE

|

Mowver Nuevo
OH_desalojado a
cola de espera

Timeout

Fin de ejecucion
del OH alojado

¥

Calcular ratio LSP de los
OHs de la cola de espera

¥

Reconfiguracion

\

Reordenar cola de espera
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Funciones de la aplicacion
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EL DISENO DE LA INTERFAZ GRAFICA SE

UTILIZO FRAMEWORK MULTIPLATAFORMA
ORIENTADO A OBJETOS QT.
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Ventanas

Select Serial Port Select Parameters

ttyACMO BaudRate: 115200
Description: Cypress-USB2UART-Ver1.0G

o ® N
CO n flg u ra c I O n es Manufacturer: 2012 Cypress Semiconductor Daka bits: 8

Serial number: 821EB157481B Parity:
Location: /dev/ttyACMO Stop bits: 1
Vendor Identifier: 4b4

Product Identifier: 8 Flow control: None

Additional options

v Local echo

Falbnca de OH

Tips
ID:8  IDeS  ID:10 1D:11 1D:13 ID:14 1D:15 1D:17 -
Tl T2 T2 T2 T3 T3 T3 T4
P: 100 P: 100 P: 100 B 100 P: 100 P: 100 P: 100 P: 100

Tiampa Elecudcion (eagh: 7

Fricridsd

CRE&R OH

Areas Dinamicamente F!{-_'--.'_-::-nl'ir__:||_1rr_uhli.r_-'-'::

ID: 7 D6 ID:16 ID:12
Tiempo: 0 Tiempo: -33 Tiempo: 9 Tiempo: 5
Tipo OH: 1 Tipo OH: 1 Tipo OH: 4 Tipo OH: 3

Prioridad: 100 Prioridad: 100 Prioridad: 100 Prioridad: 100
LSP: 19 LSP: 77 LSP: 77 LSP: 77

Tipos de OF que scEpls Tipse de (N gus acepis Tipos de O que scepta Tipos de OF que asepis
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Conclusiones

Objetivo general:

/ Integrar los conocimientos adquiridos en las asignaturas de la carrera
Ingenieria Electronica con Orientacion en Sistemas Digitales.

/ Objetivo principal:

Se realizo el diseno completo del hardware, firmware y software que
conforman el banco de pruebas planteado como objetivo del presente
trabagjo.

Objetivos Especificos:

Se realizo una investigacion sobre los conceptos y los trabagjos
relacionados con la tematica del proyecto. Tambien el aprendizaje y
dominio de las herramientas necesarias para el diseno.

Preguntas...?
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